TENSION
GERGI DENETIM ELEKTRONIGI

Rulodan bosaltma ve ruloya sarma islemleri sirasinda malzemenin (kagit, film, bant, ip,
kablo, v.b.) arzulanan gerginlikte kalmasini saglayan bir denetim sistemidir. Uygun tarzda
algilayici kullanilarak, ¢ok genis bir Grtin yelpazesi i¢in gerginlik ayari saglamak
mumkundur.

GERGI DENETIM

V3,02 ¢cOzaU KiPi (M) 2001
Eski | 7.52 ik Gk
anhk | 0.00 4 32 k T =
YEMI | o.00 - g
Gz | %0 Dara: 1.04kg

0:01:08
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Denetim durumu ile ilgili tum bilgiler (calisma kipi, ayarlanan gerginlik, 6lgulen gerginlik,
cikis degeri, ...) 320*240 sivi kristal grafik ekranda metin, ¢izim ve hareketli grafik olarak
gorsellestirilir. (Bu sayfadaki tum ekran goruntuleri cihazdan bire-bir PC'ye yuklenen
eslemlerdir.)

Ekran yaz tipleri, PC ortamindan asina olan true type yazi tipleridir.
PC Gzerinden klavye emulasyonu igin, RS-232 iletisim (38400 bps, full-duplex) standard
olarak saglanmistir.

Elektronigin temel élgiim ¢dzunarligi %0.04, l¢im dogrulugu %0.2'dir.

Programlama menduleri, tercih edilen dilde kolay anlagsilabilir bagliklar ve alt gruplar halinde
duzenlenmigtir. Cihaz G¢ temel islevden birini yerine getirmek Gzere segime izin verir:

. Zihaz Cahzma Kipi

. Kalibrasyon Dederleri

. Rampa Parametreleri

. Gergi-PID Ddngd Ayarlan
. Dleim dyarlar

. Ekran dwarlan

. Fabrika Adyarlarna Dandig
. DilfLanguage fSprache
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1. Cihaz Cahsma Kipi

1. Temel [slew Laric

2. Gerginlik. &yarn Klavyeden

3. BaglatDurdur Terel Klawye 150

4, Frenleme Denetimi Rampa ile

. Klavye START son Gerginlige Cik

&, Otomatik Harici START  dikkate ahnmayacak,
7. Otomatik Yok Alzilama Hawr




Sarici Motor (PID+-)
Cozucu Fren (PID+-) ve
Cozucu Motor (PID++)

"PID+-" artan girise azalan gikigla, "PID++" ise, artan girise artan ¢ikigla yanit vererek,
doénguyul kapatir. Motor hiz oransal gikigi olarak 0..10V, fren oransal ¢ikisi olarak 0..24V
(PWM) 6ngorulmustar.

Gerginlik ayari klavyeden veya analog giristen (0..10V/Potansiyometre); baglatma ve
durdurma ise, yine klavyeden veya harici bir anahtar Gzerinden gergeklestirilebilir.
Harici anahtar Uzerinden baslat/durdur segilirse, cihaz kapanip-agildiginda otomatik
baglatma (anahtarin "1" konumunda kalmasi ihtimaline karsi) engellenebilir veya serbest
birakilabilir. TUm ¢alisma parametreleri ilgili menuler Gzerinden kolaylikla degistirilebilir ve
EEPROM'da belleklenir.

Algilayicinin tam skala degeri kullanici tarafindan girilebilir; offset degeri ise, STOP kipinde
F3 tusuna basilarak, istenen dizeyde sifirlanabilir. Dara, sifirlama sonrasi kiguk yazi
tipinde surekli gosterilir.

2. Kalibrazyon Degerleri

Tam Skala Degeri :
Dara:

vk Alzlama E3igi

3. Rampa Parametreleri

Hizlanma Siresi ms

awaglama slresi 20=
STOP Gecikmesi Jos=

4, Gergi-PID Ddnzd Avarlan

Qranzal (P m
Toplamzal (1) : 0.100
Tarewszel (D] 0.000

&1t Cikag Simir [k] h
st Cikaz S 4] 98

Cesitli sistemlere uyarlanabilirligi saglamak acgisindan, PID-Déngu ve PID-Cikis
bayUklUkleri yaninda, referans degerinin rampalama sureleri de parametrik yapilmistir.

Gerekli gorulen uygulamalarda STOP kipine gegis dcesi, degisken bir bekleme siresi
programlanabilir.



